Prof. Dr. Alfred Toth
Zwei Typen von Sichtbarkeitsbeziehungen durch Systemelimination

1. Werden zwei colineare Strukturen der Form C = [Xj, Yz, Zo] mit X, Z € (2.1)
und Y € (2.2) (vgl. Bense/Walther 1973, S. 80) konkateniert, so gibt es genau
zwei Moglichkeiten.

1.1. [Xa1, Yz2, Zp3] © [Xag, Yz5, Zps] = [Xn1, Yz2, Zp3=Xo4, Y75, Zp6]
1.2. [Xa1, Yzz, Zp3] © [Xoa, Yzs, Zos] = [Xn1, Yz2, Zp3EXas, Yzs, Zps),

wobei im nicht-identischen Falle gilt # € (2.2). Sichtbarkeit durch
Systemelimination von X oder Z kann somit nur im zweiten Falle entstehen.
Im folgenden werden beide mdéglichen Falle durch ontische Modelle illustriert.

2.1. [Xa1, Y22, Zp3=Xs, Yz5, Zos|

2.1.1. Zp3=Xos
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2.1.2. gZp3EX?\4-
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2.2. [Xa1, Y72, Zp3EX4, Yz5, Zps |

2.2.1. Zp3FXu
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2.2.2. B7p3F X4
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