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1. Werden zwei colineare Strukturen der Form C = [Xλ, YZ, Zρ] mit X, Z ∈ (2.1) 

und Y ∈ (2.2) (vgl. Bense/Walther 1973, S. 80) konkateniert, so gibt es genau 

zwei Möglichkeiten. 

1.1. [Xλ1, YZ2, Zρ3] ∘ [Xλ4, YZ5, Zρ6] = [Xλ1, YZ2, Zρ3≡Xλ4, YZ5, Zρ6] 

1.2. [Xλ1, YZ2, Zρ3] ∘ [Xλ4, YZ5, Zρ6] = [Xλ1, YZ2, Zρ3≢Xλ4, YZ5, Zρ6], 

wobei im nicht-identischen Falle gilt ≢ ∈ (2.2). Sichtbarkeit durch 

Systemelimination von X oder Z kann somit nur im zweiten Falle entstehen. 

Im folgenden werden beide möglichen Fälle durch ontische Modelle illustriert.    

2.1. [Xλ1, YZ2, Zρ3≡Xλ4, YZ5, Zρ6] 

2.1.1. Zρ3≡Xλ4 

 

Rue Richomme, Paris (2008) 
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2.1.2. ØZρ3≡Xλ4 

 

Rue Richomme, Paris (2015) 

2.2. [Xλ1, YZ2, Zρ3≢Xλ4, YZ5, Zρ6] 

2.2.1. Zρ3≢Xλ4 

 

Rue Polonceau, Paris (2008) 
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2.2.2. ØZρ3≢Xλ4 

 

Rue Polonceau, Paris (2015) 
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